Dane techniczne

Wydajnos¢

&7 Bohcat.

TR50-250 ‘ Urzadzenia teleskopowe

Schemat obcigzen

Udzwig znamionowy

4999 kg przy $rodku tadunku 500 mm 360° LOAD CHART

Maksymalna wysoko$¢ podnoszenia (stabilizatory 25m ON FULLY EXTENDED STABILIZERS
calkowicie wysunigte) e s et s
Udzwig przy maks. wysokosci (stabilizatory catkowicie 2000 kg W =Y o
wysuniete) “H i :
Obrot wiezyczki 360° (ciagty) i \ \§ 2
Predko$¢ maks. 40.0 km/h : .
Stabilizatory : m a
Typ Stabilizatory przegubowe » i .
Uktad stabilizacji Wykrywanie nacisku na podtoze. Automatyczne ! L

poziomowanie. 12— i 2

W b} "
Masy A
Masa (bez tadunku) 16600 kg T my
Silnik Bo(od 80 .g = g ) 7:
Marka/model DEUTZ TCD 3.6 L4 Eamn - 4E g8 s
Zgodno$¢ stage V ‘ T o
Moc znamionowa (ISO 14396) 100 kW (134 hp) @ 2,200 rpm ;n:z;’w"‘;"‘i A N nm'
Maksymalny moment obrotowy 500 Nm @ 1,600 rpm
Liczba cylindrow 4.0 Wymiary — mm
Pojemnosc skokowa 3.60L 510
R 3010 3000

Uktad hydrauliczny i
Typ pompy Pompa z czujnikiem obcigzenia , d
Wydajnos¢ pompy 105.00 L/min z ir
Nastawa ci$nienia w zaworze nadmiarowym 350.00 bar °
Zawor sterujacy (wysiegnik i wiezyczka) Elektrozawdr proporcjonalny ze wspétdzielonym o

przeptywem :,,ri’L, _ 520 ol

1& 7 1030 3000 1500

Uktad napedowy 2850
Przektadnia Hydrostatyczny z regulacjg elektroniczng / naped na 1200 2

cztery kota
Naped gtéwny Elektronicznie sterowana pompa o zmiennej wydajnosci.

Silnik 0 zmiennej pojemnosci skokowej. Dwubiegowa

skrzynia biegow
Uktad jezdny
Opony standardowe 445/65 R22,5
Sita holowania 72.00 kN
Nachylenie pokonywanych wzniesien 43.00 %

Osie i hamulce

Typ osi

O$ tylna

05§ przednia
Hamulec roboczy

Hamulec postojowy

Uktad kierowniczy

Osie z przektadniami planetarnymi w kapieli olejowej
Wahania i kierowanie z blokada hydrauliczng

Wahania i kierowanie z poziomowaniem +/-8°
Wielotarczowe hamulce mokre na kazdej osi uruchamiane
hydraulicznie

Hydrauliczne z dziataniem negatywnym

Tryby sterowania

Zewnetrzny promien skretu (z widtami)

Pojemnosci ptynéw

Trzy tryby sterowania z potautomatycznym ustawianiem
két. Kierowanie 2 kotami / kierowanie 4 kotami / jazda na
ukos

4m

Zbiornik paliwa
AdBlue
Zbiornik hydrauliczny

Ochrona srodowiska

175.00 L
10.00 L
165.00 L

Poziom hatasu na stanowisku operatora (LpA) (EN 12053)
Poziom mocy akustycznej (LWA)

Drgania catego ciata (ISO 2631-1):

Drgania dtoni i rak (ISO 5349-1)

Normy

72 dB(A)
106 dB(A)
0.49 ms?
0.57 ms?

Zgodnos$¢ z normami

L,EN 1459-2: wozki z obrotowym masztem o zmiennym
wysiegu. EN 13000: zurawie hydrauliczne. EN 280:
podnoszone podesty ruchome. Kabina FOPS/ROPS. EU
2016/1628: emisje silnikow”
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